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ANTRIEB

Wartungsfreier Drehstromfahrmotor AC mit hohem
Drehmoment bei kleinster Drehzahl und hoher Lauf-
ruhe. Stromrickspeisung beim elekironischen Ab-
bremsen. Der Seitenantrieb und die seitliche Stijtz-
rolle garantieren eine optimale Fahrstabilitat im La-
gerbetrieb. Alle Rader (auch Lastrollen) in Vulkollan
und Wellen in Edelstahl.

HYDRAULIK

Kraftiger, wartungsfreier Drehstromhubmotor AC
drehzahlgeregelt Gber eigene Hubsteuerung. Zahn-
radpumpe mit externem Oeltank. Hydraulikfunktionen
werden Uber einen separaten 3-Ventil-Steverblock
geregelt.

Zwei separate AC-Fahr- und Hubsteuerungen mit mo-
dernster Elektronik arbeiten sehr energiesparend.
CAN-BUS-Technik mit bester Abschirmung. Das
Fahrverhalten und weitere Parameter kdnnen mit der
Handprogrammier- Konsole auf die jeweiligen Kun-
denbedirfnisse eingestellt werden.

Durch 3D-CAD Konstruktion sehr kompakte Bauweise.
Geringste Abmessungen und dennoch optimale War-
tungsfreundlichkeit. Der tiefgezogene Rammschutz ist
demontierbar und erleichtert somit Wartungs- und
Einstellarbeiten an den Réadern.

EXS 16°

filr ATEX Zone 1(26) und 21(2D)

Kleinste Abmessungen und hohe Bedienerfreundlichkeit
e Abmessungen wie ein Standardgerdt

¢ Optimale Handlichkeit

* Hohe Flexibilitét

Modernste Elektronik

* AC-Fahrantrieb A

¢ AC-Hubmotor drehzahlgeregelt

¢ CAN-BUS-Technik

¢ Sichere Bedienung auch im Gefille

¢ Schonung der zu transportierenden Giter

* Stets optimale Fahr- und Hubeigenschaften
¢ Geringer Stromverbrauch

Robuste Swiss Quality

¢ Beste Qualitét und hohe Lebensdaver
¢ Héchste Wartungsfreundlichkeit

¢ Optimales Preis-Leistungs-Verhdlinis
¢ Verniinftige Ersatzteil-Preis-Politik

ERGONOMIE UND SICHERHEIT

Die seitlich angeordnete Deichsel erméglicht optimale
Sichtverhélinisse beim Aufnehmen sowie beim Einla-
gern von Lasten. Der ergonomisch gestaltete Deich-
selkopf gestattet eine feinfihlige Bedienung auch mit
Arbeitshandschuhen. Die Wippentasten erméglichen
ein beidseitig, fein dosiertes, proportionales Heben
und Senken. Bedienung bei engen Platzverhdltnissen
auch bei senkrechter Deichselstellung mittels des zu-
satzlichen Uberbrickungsschalters.

AUFBAU UND AUSSTATTUNG

Entwickelt aus einem neuen, komplexen Baukasten
mit Vielfachverwendung von Komponenten aus Stan-
dardmaschinen. Trotz kompakter Bauweise sehr ro-
bust. Verschiedene Hubgeriste ab Lager lieferbar.
NOT-AUS-Taster, Kombi-Betriebsstundenzdhler, Bat-
teriewdchter mit Fehlercodeanzeige. Batterie 24V -

375 Ah.

Optionen:
Alle Optionen oder Spezialanfertigungen missen
speziell auf Ihre ATEX-Machbarkeit geprift werden.

Stocklin
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TECHNISCHE DATEN
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15 Tragfahigkeit/Last Hochhub

1.6 Lostschwerpunkisabstand

51 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last
52 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last

53 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last
58 max. Steigfdhigkeit mit/ohne Last

18 Lastabstand

19 Radstand

49 Hahe Deichs. i. Fahrstellung min./max.

415 Gabelhdhe abgesenkt

419 Gesamtlinge

420 Vlorbaulinge

4N Gesamtbreite

422 Gabelmasse

425 Gabelaussenabstand

432 Bodenfreiheit abgesenkt

434 Arbeitsgangbreite Palette 800x1200
Sicherheitsabstand

435 Wenderadius

Technische Anderungen vorbehalten.
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EXS 16 EXS 16
Qlkg] 1600 21 Eigengewicht inkl. Batterie k] 1300
mm] 600 22 Achslast mit Last vorn/hinten (1600 kg) k] 115071750
[km/h] 53/55 23 Achslast ohne Last vorn/hinten k] 9307370
] 012022 S R
[m/s] 04703 3l Bereifung alle Riider Vulkollan
[%] 8,0/10 32 Antriebsart/Deichsel ~ Antrieb seitlich/seitlich  1x230/70
33 Lastrollen 4x83/69
34 Stitzrollen 1x125/50
X [mm] 944
i ) C webwdSeens
hy [mm] 900/1430 6l Fahrmator AC (S2=60min) fkwy 12
h [mm] 90 6.2 Hubmotor AC (S3=15%) [kw) 27
L [mm] 2020 81 Fahrsteverung L 350
12 [mm] 870 Hubsteuerung ] 350
B [mm] 800 510 Fahrbremse Motor und Gegenstrom
s/e/l [mm] 60/196/1150 Feststellbremse elektromechanisch [Nm] 10
B3 ] 574 © Batee
m [mm] 30 63 Batterieart DIN
Ast [mm] 2500 64 Batteriespannung, Kapazitdt [V7AR] 247375
0/2 [mm] 100 Batterietyp 3PS 375
Wa [mm] 1825 6.6 Energieverbrauch VDI-Zylus [KWh/h] 031

Wir von Stocklin oder unser Partner in lhrer Néhe

beraten Sie gerne.

Stocklin

Stocklin Logistik AG
Home of Intralogistics
CH-4143 Dornach
tel  +41 6170581 11
fax +41 617058225
info@stoecklin.com
www.stoecklin.com

Typ Bauhthe hy  Frehubhg  Hubhohe H  Totalhthe hy
A24 1705 0 2389 2855
A28 1905 0 2789 3255
A30 2005 0 2989 3455
A34 2205 0 3389 3855
A38 2405 0 3789 4255
A2 2655 0 4189 4705
B24 1705 1170 2389 2835
B28 1905 1370 2789 3235
B30 2005 1470 2989 3435
B34 2205 1670 3389 3835
B38 2405 1870 3789 4235
(39 1865 1340 3939 4375
44 2010 1470 4439 4890
(48 2155 1610 4839 5295
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TRAVEL DRIVE UNIT

Maintenance-free, smooth-running three-phase AC
motor with high torque at lowest speed and extremely
smooth operation.

Regenerative electronic brake recovers electric power.
Lateral drive and lateral support rollers guarantee op-
timum travel stability for storage.

All wheels (including load rollers) consist of Vulkollan
and the shafts are stainless steel.

HYDRAULIC SYSTEM

Powerful, maintenance-free, three-phase AC lifting
motor with own lift control for speed regulation

Gear pump with external oil tank. Hydraulic functions
regulated by separate 3-valve control block.

Two separate AC travel and lift controls with state-of-
the art electronic circuitry ensure optimum energy-sa-
ving operation.

CAN bus technology with best shielding.

Operational response and other parameters can be
easily adapted to customer’s individual requirements
using hand-held programmer.

Designed with 3D-CAD for compact layout.

Optimum serviceability in spite of minimum dimensions.
Easy-to-remove, deep-drawn ram guard facilitates
maintenance and adjustment work on the wheels.

EXS 16°

for ATEX Zone 1(26) and 21 (2D]

STOCKLIN - YOUR ADVANTAGES

Compact and easy to handle

* Dimensions and appearance same as
standard unit

¢ Ideal handling

¢ High degree of flexibility

State-of-the-art technology

* AC travel drive A0

¢ AC lift motor with rpm control

e CAN BUS technology

¢ Safe handling even on slopes

* Protection of goods to be transported

¢ Always optimum traveling and lifting
characteristics

* Power saving

Sturdy Swiss Quality

¢ Best quality and long service life

¢ High serviceability

¢ Best value for money

¢ Reasonable prices for replacement parts

ERGONOMICS AND SAFETY

Drawbar located on side to ensure optimum visibility
when picking up or storing loads. Ergonomically de-
signed drawbar head allows sensitive control even
when wearing gloves. Both sides togglebuttons allow
finely metered, proportional lifting and lowering. Ad-
ditional bridging switch allows handling in narrow
spaces even with steering handle in vertical position.

STRUCTURE AND EQUIPMENT

Developed from new, complex module system pro-
viding for multiple use of components from standard
machines.

Very rugged despite compact design. Various fork-lift
frames available from stock.

EMERGENCY STOP button, combination opera-
ting time counter, battery controller with error code
indicator.

Battery 24V - 375 Ah.

Options:
All options or custom equipment require a special
ATEX feasibility check.

Stocklin
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TECHNICAL DATA
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Performance data
15 Capadity/load maox. ift

1.6 Load center of gravity interval

51 Traveling speed with/without load
52 Lifting speed with/without load
53 Lowering speed with/without load

58 Max. climbing capacity with/without load

Q [kg]
([mm]
Tkm/h]
[km/h]
[mrs]

(%l

1600
600
5.3/55
012/0.22
04703
8.0/10

18 Load interval

19 Whel base

49 Min./max. drawbar height

415 Fork height, lowered

419 Overall length

420 Front end length

4n Overall length

422 Fork dimensions

425 Fork outside interval

432 Fork height, lowered

434 Passage, pallet 800x1200
Safety interval

435 Turning radius

Subject to technical modifications.

X [mm]

X [mm]
h2 [mm]
h [mm]

L [mm]
12 [mm]
B [mm]
s/e/l [mm]
B3 [mm]
h [mm]
Ast [mm]
0/2 [mm]
Wa [mm]

944

1660
900/1430
90

2020

870

800
60/196/1150
574

30

2500

100

1825

Stocklin, or one of our partners in your region,

will be pleased to advise you.

Stocklin

Stocklin Logistics Lid.
Home of Intralogistics
CH-4143 Dornach

tel  +41 6170581 11
fax +41 617058225
info@stoecklin.com
www.stoecklin.com

EXS 16
21 Empty weight indl. battery k] 1300
22 Axle foad with load front/rear k] 115071750
23 Axle foad without load front/rear k] 9307370
31 Tires on all wheels Vulkollan
32 Type of drive/drawbar ~ Drive sidesside 1x230/70
33 Load rollers 4x83/69
34 Support rollers 1x125/50

6l Travel motor AC (S2=60min) fkwy 12
6.2 Lift motor AC (S3=15%) [kw) 27
81 Drive control A 350

Liff control ] 350

Motor and counter current
[Nm] 10

510 Travel brake
Parking brake, electro-mechanical

6.3 Type of battery DIN
64 Batfery volfage, capacity [V7AR] 247375
Type of battery 3PS 375

6.6 Power consumption VDI cyde [KWh/h] 031

Type Clear height hy  Free stroke hs,  Stroke height H ~ Total height hy
A24 1705 0 2389 2855
A28 1905 0 2789 3255
A30 2005 0 2989 3455
A34 2205 0 3389 3855
A38 2405 0 3789 4255
A2 2655 0 4189 4705
B24 1705 1170 2389 2835
B28 1905 1370 2789 3235
B30 2005 1470 2989 3435
B34 2205 1670 3389 3835
B38 2405 1870 3789 4235
39 1865 1340 3939 4375
(44 2010 1470 4439 4890
(48 2155 1610 4839 5295
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ENTRAINEMENT

Moteur de traction AC & courant triphasé sans entretien,
avec couple élevé a trés faible vitesse et silencieux au
fonctionnement.

Récupération du courant lors du freinage électronique.
Stabilité de conduite optimale en entrepét grdce &
la position latérale de l'entrainement et des galets
porteurs.

Roues (y compris les galets de charge) en Vulkollan et
arbres en acier inoxydable.

SYSTEME HYDRAULIQUE

Moteur de levage AC triphasé haute performance et
sans entretien, & vitesse variable via commande auto-
nome de levage. Pompe & engrenages avec réservoir
de carburant externe. Les fonctions hydrauliques sont
contrélées via un bloc de commande séparé a 3 sou-

papes.

SYSTEME ELECTRONIQUE

Dotée d'un systéme électronique des plus modernes,
la commande combinée AC de levage et de conduite
consomme peu d'énergie.

Technologie CAN-BUS avec la meilleure protection
possible. Le comportement de conduite ainsi que
d'autres paramétres peuvent se régler en toute facilité
avec la console & programmation manuelle en fonc-
tion des différents besoins des clients.

Structure trés compacte grdce & une construction CAD
en 3D. Dimensions minimales permettant toutefois
une facilité de maintenance optimale. La protection
du chdssis encastrée est amovible et simplifie ainsi les
travaux de maintenance et de réglage au niveau des
roues.

pour zone ATEX 1(26) et 21(2D)

STOCKLIN - VOS AVANTAGES

Des dimensions trés réduites et une grande facilité
d'utilisation

* Dimensions et aspect comme un engin standard
* Maniabilité optimale
¢ Grande flexibilité

Technologie de pointe

* Systéme d’entrainement 4G

* Moteur de levage AC a vitesse variable

* Technologie CAN-BUS

¢ Commande sécurisée, méme dans les pentes

¢ Commande sécurisée, méme dans les pentes

e Caractéristiques de conduite et de levage
toujours optimales

¢ Faible consommation de courant

Qualité suisse robuste

¢ Meilleure qualité et durée de vie élevée

* Maintenance grandement facilitée

¢ Rapport qualité-prix optimal

¢ Politique raisonnable du prix des piéces
de rechange

ERGONOMIE ET SECURITE

La position latérale du timon offre des conditions de
visibilité optimales lors du prélévement et de la mise
en stock de charges. Le design ergonomique de la
téte de timon assure une manipulation trés précise,
méme avec des gants de travail. Les deux touches a
bascule permettent une levée et une descente pré-
cises, dosées et proportionnelles. Utilisation possible
dans des espaces restreints, méme avec le timon en
position verticale, grdce & l'interrupteur de pontage
supplémentaire.

STRUCTURE ET EQUIPEMENTS

Développé & partir d'un nouveau module complexe,
avec utilisation multiple de composants de machines
standard. Trés robuste malgré sa structure compacte.
Différents méts de levage disponibles en stock. Bou-
ton d'arrét d'urgence, compteur d'heures de fonction-
nement combiné, contréleur de batterie avec afficha-
ge de code d'erreur.

Batterie 24V - 375 Ah.

Options:
Toutes les options ou fabrications spéciales doivent
étre contrélées, notamment concernant leur conformi-

té & la réglementation ATEX. . o
Stocklin_
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CARACTERISTIQUES
TECHNIQUES ﬂ o
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L 1
1.2 Typ EXS 16 EXS 16
Données de puissance ~ Poids(marh24,375Ah, 1600kg)
15 Capacité de charge/Charge levée haute Q [kg] 1600 21 Poids propre, batterie indl. kg] 1300
1.6 Distance centre de gravité charge ¢ [mm] 600 22 Charge par essieu avec charge avant/arrigre kg] 115071750
51 Vitesse de déplacement avec/sans charge [km/h] 53/55 23 Charge par essieu sans charge avant/arrigre kg] 9307370
52 Vitesse de levage avec/sans charge [m/s] 012/0,22 _
53 Vitesse d'abaissement avec/sans charge [m7s] 04/03 31 Bandage de toutes les roves Vulkollan
58 Capacité ascensionnelle maxi avec/sans charge [%] 8,0/10 32 Type d’entrainement/entrinement timon latéral/latéral 1x230/70
33 Roues porteuses 4x83/69
0 i s i s
18 Distance charge X [mm] 944
19 o i e  ewewstomods
49 Hauteur timon mini/maxi h2 [mm] 900/1430 6.1 Moteur de traction AC (S2=60 min) (kW) 12
415 Hauteur fourche abaissée h [mm] 90 6.2 Moteur de levage AC (S3=15 %) [kw) 27
419 Longueur totale L [mm] 2020 81 Commande conduite A 350
420 Longueur avant-corp 12 [mm] 870 Commande levage [A] 350
4N Largeur totale B [mm] 800 510 Frein de roulement Moteur et contre-courant
422 Masse fourche s/e/l [mm] 60/196/1150 Frein de blocage électromécanique [Nm] 10
425 Ecartement ext. fourche B3 [mm] 574 _
432 Distance sol position abaissée m2 [mm] 30 63 Type de batterie DIN
434 Couloir de service palette 800x1 200 Ast [mm] 2500 64 Tension batterie, capacité [V7AR] 247375
Distance de sécurité o/2[mm] 100 Type de batterie 3PS 375
435 Rayon de braquage Wa [mm] 1825 6.6 Consommation énergéfique cycle VDI kWhy/h] 031
~ Modélesdemars 42 43 44 45
Type Hauteur _de Levée libre Huqteur de Hauteur totale
Sous réserve de modifications fechniques. 01 ?’7"815'”(1'0" by r(')5 %9899'1 ;‘% 5
A28 1905 0 2189 3255
430 2005 0 2989 3455
A34 2005 0 3389 3855
A38 2405 0 3789 4255
A2 2655 0 4189 4705
T . P N B24 1705 170 2389 2835
Stocklin ou notre partenaire dans votre région est a - . - o -
votre disposition pour vous conseiller. 0 05 70 2989 3
B34 2005 1670 3389 3835
B38 2405 1870 3789 4235
(39 1865 1340 3939 4375
oo PY «“ 2010 1470 4439 4890
s ’0"‘ ”" 8 2155 1610 439 5295
S ——

Stocklin Logistique SA
Home of Intralogistics
CH-4143 Dornach

tél  +41 6170581 11
fax +41 617058225
info@stoecklin.com
www.stoecklin.com
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nemeoa

He Tpebytowmint TexHuueckoro obcnyxunsaHusa Tpéxdas-
HbIl aCMHXPOHHBIA TATOBOW 3MEKTPOABUraTenb C akKy-
MYyfIATOPOM, MMeeT BbICOKME MOoKasaTenu BpallaloLlero
MOMEHTa NPU HN3KOM CKOPOCTU paboThbl, @ TaKKe OH npak-
Tnyeckn GecluymeH. Pekynepauusi aneKkTposHeprum BO
BpeMsi 3fIeKTPOHHOro TOPMOXeHUs. LleHTpanbHbii ABUM-
ratenb n GOKOBble MOAMPYXWHEHHbIE OMOPHbIE POMUKK
rapaHTVpylOT ONTUManbHYyl0 TAry BO BpemMs obpaboTku
rpy3oB. Bce wuHbl caenatsbl n3 nonunypetana ,Vulkollan®, a
Bankbl N3 HepXaBsetoLLen cTanu.

rMOPABJIUKA

MoLHbIN, He TpebyLwmnin TeXHUYecKoro obcnyxuBaHms
TpEXpasHbIN ACMHXPOHHBIA TArOBOW 3neKTpoABUraTesb
C aKKyMyrSITOPOM, MOXET KOHTPONIMPOBaTb COOCTBEHHYIO
ckopocTb nogbeMa. LllecTepéHyaTblii HacoC C BHELUHUM
6akoM. [mgpaBnuyeckne yHKUMU ynpaBnsaoTcst ¢ NOMO-
b0 OTAENbHOrO 6r10Ka ynpaBneHus ¢ Tpems knanaHamu.

ANEKTPOHUKA

CTaHOapTHbIM ANS 4AHHOW Cepun NOrpy3vnKoB sIBNsieTCS
6a3oBas cuctema oCcHoBHbIX BUN Lift-Stop, koTopas 3awwum-
LWaeT MOLHbIA rMApaBAMYecKkuidi arperat U BCe KranaHbl
obopynoBanus. TexHomnorusa wuH «CAN-BUS» obGecne-
YMBaeT NMyyllyto 3awuTy. HacTponku ABMXEHNUS 1 Apyrux
napamMeTpOB MOXHO perynupoBaTb C MOMOLLbIO KOHCOMM,
KOTOopasi HacTpamBaeTCsi BPYy4HY C y4eToM nobbix Tpebo-
BaHWUM 3akasyuka.

FTABAPUTbl OBOPYAOBAHUA

Bnarogapsa mogenuposanuto B 3D-CAD MOHTax BCEX KOH-
CTPYKUMI o4eHb npocT. O6opynoBaHue nmeet HebonbLuve
pa3mepbl 1 yA0OHO B NnaHe TEXHNYECKOro 06CnyXnBaHus.
my6okonpoTsaHyTas 3awmTa 60pTOB SABNAETCA CHbEMHOM U,
Takum obpasom, obrervyaeT obcnyxuBaHme n HanagouHble
paboTbl Ha Konecax.

EXS 16°

Ansa 30H ATEX (B3pbiBOONacHbIe
30Hb1) 1 (2G) n 21 (2D)

STOCKLIN - C NONb30W AnA BAC

KomMnakTHble pasMepbl U NErKOCTb UCMONb30BaHMS

* Pasmepbl 1 yno6CcTBO B ynpaBneHum Kak y
CTaHAAPTHLIX NOrPy34NKOB

* MpocTota ynpaBnenus

* Bbicokasi ru6kocTb

CoBpeMeHHasi TexHUKa

o AKKYMynATOp NpuBoAa ABUXEHUA ‘A’C)

o AKKYMynATOp MOTOpa nogbeMa C perynMpoBKomn
CKOpOCTHU

CAN-BUS-o60pyaoBaHue WKH

HapexHoe ynpaBneHue gaxe B pabote B
HaKNOHHOM MOJIOXeHUU

Be3onacHocTb NepeBo3UMbIX rpy30B
OnTUManbHO HacTpaMBaeMble XapaKTepPUCTUKU
OBWXEHUS NPU MeHALWMUXCA Tpe6oBaHUAX
Huskoe aHepronoTtpe6neHue

HagexHoe wwBenuapckoe ka4ecTBo

e MpeBocxogHOe KayecTBO U JONTOBEYHOCTb

* BbicoKoe ygo6CcTBO TeXHUYECKOro o6cnyKMBaHUA
¢ OnTMManbHOe COOTHOLLUEHUe LeHa-Ka4yecTBO

* MonuTuka pasyMHbIX LieH Ha 3anacHble YacTu

9PIrOHOMMWKA N BE3OINACHOCTb

PykoaTun, pacnonoxeHHele no 6okam, obecne4nsatot on-
TUMarnbHble YCOBUSA BUAUMOCTY BO BPEMSi CHATUSA U 3a-
Knajaku rpy3oB Ha MecTa. QProHOMUYHOCTb FOMOBOK PYKO-
ATel NO3BOMSAET TOYHO YNPaBnATb ABUXEHUEM, Jaxe He
CHMMas pabounx nepyatok. KHOMKM perynuposku Mo3Bo-
NAT TOYHO M NPOMOPLMOHANbHO NOAHMMATbL U OnycKaTb
rpysbl. YnpaBneHue B 3aMKHYTbIX MPOCTPaHCTBAX [Aaxe
BEPTUKamNbHOW PyYKON, CTAHOBUTCS BO3MOXHbIM 6naroaa-
ps fo6aBOYHOMY NepeMblKatoLLeMy BbIKNoYaTento.

KOHCTPYKLUWUA U OCHALLEHUE

PaspaboTaHHble Ha OCHOBE KOMMMEKCHOW MOAYNbHOM
CMUCTEMbI C pasfU4YHbIMU BapuaHTaMu KCMofb30BaHUSA
KOMMOHEHTOB cTaHgapTHoro obopydosaHus. bnarogaps
KOMMaKTHOW KOHCTPYKLMK Takoe obopyaoBaHue SBnseTcs
0c060 HagexHbIM. PasnuyHble nogbeMHble YyCTpOMCTBa
OOCTYNHbI Ans npuobpeteHus B nobor MomeHT. KHonka
aBapUMHOrO BbIKIMIOYEHWS!, KOMOUHUPOBAHHBIA CYETYMK
paboyunx 4acoB, MOHUTOP CMEXeHUs 3a 3apsiAom baTapen
C BO3MOXHOCTbIO MOKa3a KofoB oWwnboK Ha aucnrnee.
Akkymynsitop 24 B - 375 A\.

Oonuuu:

Bce BapuaHThl nu cneumanbHoe 060pyaoBaHne AOMKHbI
ObITb CneunanbHO NPOTECTUPOBAHbI HA COBMECTUMOCTb
¢ ATEX (Ha cnocobHocTb paboThl BO B3pbIBOOMACHbLIX 30-

- Stocklin
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TEXHUYECKME OAHHbLIE s

| YyacTok gBUXKeHUsi

R NN

1.2 Tun norpy3uvka EXS 16

1.5 TpysonogbeMHOCTb NogbeMHbIX BUN  Q [kr] 1600

1.6 LleHTp TshxecTu rpysa ¢ [mm] 600

5.1 CkopocTb c/6e3 rpysa [km/4] 5,3/5,5
5.2 CkopocTb nogbéma c/6e3 rpysa [m/c] 0,12/0,22
5.3 CkopocTb onyckaHus c/6e3 rpysa [m/c] 0,4/0,3
5.8 Makc. yron nogbéma c/6es rpysa [%] 8,0/10

1.8 MecTto ans rpysa X [MM] 944

1.9 PaccTtosiHne mexay ocamm Konec y [MMm] 1660

4.9 BebicoTa Apiluna MUH./Makc. h2 [mm]  900/1430

4.15 BbicoTa OMyLEHHbIX BUN h [Mm] 90

4.19 O6wasa anvHa L [mMm] 2020

4.20 [OnvHa BbiCTynarLlen Yactn L2 [mm] 870

4.21 O6buwas wupuHa B [mm] 800

4.22 Pa3mepbl BUnN s/ell [mm]  60/196/1150

4.25 PaccTosiHne mexay Bunamu B3 [mm] 574

4.32 KnupeHc m2 [mm] 30

4.34 LunpuHa mecta MNManneta 800x1200 Ast [mm] 2500
[unctaHums 6e3onacHocTH a/2[mm] 100

4.35 Pagnyc nosopota Wa[mm] 1825

B03MOXHO M3MEHEeHNe TEXHUYECKNX AaHHbIX N0 3akasy.

KomnaHusa Stocklin unu Hawm napTHepbl ¢
yAoBONbCTBUEM NomMoryT Bam.

Stocklin

Stocklin Logistics Ltd.
Home of Intralogistics
CH-4143 Dornach

tel +416170581 11

fax +4161 7058225
info@stoecklin.com
www.stoecklin.com
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= Il YyacTok TopMOXeHUsA

EXS 16

2.1 CobCTBeHHbI Bec Bkn.6aTapeto [kr] 1300

2.2 Harpyska Ha ocb C rpy3oM cnepeam/c3aau [kr] 1150/1750

2.3 Harpyska Ha ocb 6e3 rpy3a [kr] 930/370
 Bawmeenokomecam
3.1 LunHbl BCex Konec «BynkonaH»

3.2 Tun npueoga/asiwno Mpveoa 60KOBOI/60KOBOA 1x230/70

3.3 TpysoBble ponuku 4x83/69

3.4  OnopHble ponuku 1x125/50

6.1 [BuxyLwmii MOTOp C akkym.(S2=60min) [kBT] 1,2

6.2 Mortop nogbema ¢ akkym.(S3=15%) [kBT] 2,7

8.1  YnpaBneHve aBUXEHVEM [A] 350
YnpasneHue nogbemom [A] 350

5.10 Topmosa MoTop 1 NpoTUBOTOK
CTOSIHOYHbIE TOPMO3a 3I1EKTPO-MEX. [Nm] 10

6.3  Tun Gatapeun DIN

6.4 HanpsixeHue, éMKoCcTb [B/AM] 24/375
Tun GaTapeu 3 PzS 375

6.6 MotpebneHue aHeprum Linkn- VDI [kBT/Y] 0,31

Tvn Beicota hqy Csob.nogvem hg  Beicota nogbema H - O6w.BbIC hy
A24 1705 0 2389 2855
A28 1905 0 2789 3255
A30 2005 0 2989 3455
A34 2205 0 3389 3855
A38 2405 0 3789 4255
A42 2655 0 4189 4705
B24 1705 1170 2389 2835
B28 1905 1370 2789 3235
B30 2005 1470 2989 3435
B34 2205 1670 3389 3835
B38 2405 1870 3789 4235
C39 1865 1340 3939 4375
C44 2010 1470 4439 4890
C48 2155 1610 4839 5295
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